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1. Formations et Grades

¢ Juin 1997 : Baccalauréat, filiere Sciences Exactes, Lycée EL-Aouinet, Tébessa.

e Juin 2002 : Diplome d'Ingénieur en Electronique, option Contrdle Industriel, Université de Tébessa.

e Juin 2006 : Magister en Electronique, spécialité Génie Electrique, option Contrdle Industriel, Université
Mohamed Boudiaf de Msila.

e Novembre 2015 : Doctorat en Sciences du Génie Electrique, spécialité Automatique, Ecole Nationale
Polytechnique, Alger.

e  Mai 2018 : Habilitation universitaire en Génie Electrique, Université Larbi Ben M'hidi O.E.B.

e  Juillet 2023 : Professeur en Automatique, Université Abbes Laghrour, Khenchela.

2. Expérience professionnelle

2.1. Enseignement

e  Décembre 2008 - Juin 2010 : Maitre-assistant classe B, Université Abbes Laghrour, Khenchela.

¢ Juin 2010 - Décembre 2015 : Maitre-assistant classe A, Université Abbés Laghrour, Khenchela.

e  Décembre 2015 - Mai 2018 : Maitre de conférences classe B, Université Abbés Laghrour, Khenchela.
e Mai 2018 - Juillet 2023 : Maitre de conférences classe A, Université Abbes Laghrour, Khenchela.
Juillet 2023 — Présent : Professeur en Automatique, Université Abbes Laghrour, Khenchela.

2.2. Responsabilités

¢  Juin 2014 - Juin 2021 : Responsable de la spécialité Licence Automatique et Informatique Industrielle,
Département de Génie Industriel, Faculté des Sciences et de la Technologie, Université Abbes Laghrour,
Khenchela, Alggérie.

e Juin 2021 - Présent : Responsable de la spécialité Master Automatique et Informatique Industrielle,
Département de Génie Industriel, Faculté des Sciences et de la Technologie, Université Abbes Laghrour,
Khenchela, Alggérie.

2.3. Apport a la communauté universitaire

14/07/2019 - 14/07/2022 : Membre du Conseil Scientifique de la Faculté (CSF), représentant des enseignants de grade
magistral du département de Génie Industriel, Université Abbes Laghrour, Khenchela, Algérie.
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